A5 Moto
DashBoard TFT Race Electronics

Szabadon programozhaté miiszercsoport verseny célokra

Installation / user manual 1.3
Altalanos tulajdonsagok:

- Massziv, CNC —mart aluminium haz
- 4 szabadon programozhaté Page
- 2 CAN interface

- Egyiittmiikodve ASMoto ECU -val:
A 4 motortérképhez kiilon konfiguralhaté a kijelzé
Egyszerii az ECU-t6l rengeteg rendelkezésre all6
adat megjelenitése

- Egyiittmikédés mas, AIM protokoll szerint (RS232
19200,n,8,1) kommunikalni képes ECU-val, VEMS,
MoTeC M4 — M48, DTA S.., LifeRacing, Syvecs,
MaxxECU és altaldnos EOBD

- 12 konfiguralhaté bemenet, analég szenzoroknak,
nyomogomboknak, visszajelzé6 lampaknak, RPM és
Vs jelad6 szamara.

- Beépitve tartalmazza a legfontosabb miiszerfali visszajelzé |lampakat.

- Testre szabhatd, és nyugtazhatéd figyelmeztetés 12 csatorna egyidejli figyelésével, fiiggetleniil a
megjelenitett adatoktdl (Warning)

- Programozhaté fényerd kezelés, beépitett megvilagitas szenzorral
- Sebességvalto fokozat felismerés
- Testre szabhato shift lampa vezérlés sebesség fokozatonként kiilén programozhaté alapértékkel

- Felhasznal6i program, folyamatosan fejlesztett, ingyenes firmware-el, egyszerii elektromos huzalozas

A DashBoard TFT a DashBoard LED miiszercsoport olajnyomas, olajhéfok, lizemanyagszint, vagy mas
utédjaként rengeteg 0j funkcidval bévilt, a TFT analdg jelhez.

technolégianak koszénhetéen nagyobb fényerdvel

és kontraszttal szolgal, igy a Iényeges informacidk ASMoto PowerModule-t hasznalva annak terhelésén,
minden korilmények kdzott akar ratekintés nélkil is hémérsékletén, és fesziltségén felil a 18 HP
leolvashatdak. kimenet aramfelvétele, allapota és hibajelzése is

kénnyen megjelenithetd.
4 motortérképhez kiilon konfiguralhaté a Kkijelzé,

valamint CAN buszon az ECU-tél rengeteg 12 csatornas konfiguralhaté figyelmeztetésekkel
rendelkezésre allé6 adat megjelenitheté anélkiil, hogy elérhetdé, hogy a pilétak azonnal értesiiljenek az
kiilon a miiszercsoporthoz kellene kabelezni. autot érintdé problémakrol.

Lehetéség van pl.: fordulatszam, vizhéfok

lzemanyagszint kijelzése grafikusan, sebesség és Mindezekkel egyltt tartalmazza az altalanos
sebességfokozat megjelenitésére és shift lampa muiszerfali visszajelz6 lampakat, mint toltés,
hasznalatara. A CAN és az Rs232 buszon kivil olajnyomas, helyzetjelzd vagy tompitott fényszéré,
tovabbi 12 bemenettel rendelkezik, amik tavolsagi fényszéro, iranyjelzék, fékfolyadék szint,
konfiguralhatéak pl. visszajelz6 lampaknak, amik akar masra is hasznalhatéak.

A szerz6 el6zetes irasbeli engedélye nélkill tilos a teljes vagy részleges sokszorositas!
© Copyright — ASMoto — 2022
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2. Technikai adatok:

Elektromos: Min Norm.: Max.: Mértékegység:
Téapfesziiltség: 8 14 20 V
Nyugalmi aramfelvétel: (szenzorok nélkil, 12V esetén, fényer6tél fliggben) 200 300 380 mA
»11 pin” +5V szenzorok tap kimenetének terhelhetdsége: - - 250 mA
Bemenetek fesziltség tartomanya: (izemszerli miikddéshez) 0 0,1-4,9 5 vV
Bemenetek fesziiltség tartomanya: (maradandé karosodas nélkil) -20 0,1-4,9 20 \Y
Mechanikus: Min.: Norm.: Max.: | Mértékegység:
Szélesség: 177 mm
Mélység: (csatlakozd nélkil) 29 mm
Magassag: 1195 mm
Tomeg: 570 g
Hasznalati feltételek: Min Norm.: Max.: | Mértékegység:
Mikodési hémérséklet: -30 - 70 °C
Tarolasi hémérséklet: -40 - 80 °C
Optikai: Min Norm.: Max. Mértékegység:
Pixel: 800 x 480 pixel
Fényeré: 800 1000 Cd/m2
Kontrast: 400 500
Betekintési sz6g: 60 70 Degree
2.2. A DashBoardTFT 23 pd6lusu csatlakozdjanak labkiosztasa:
Pin: Name/funion: Description:

1 Battery +30

2 Ignition +15

3 CH1 !nput 0-5V analog or digital input

4 CHZ input 55 kOhm pull down internal resistors

5 CH3 input P

6 CH4 input

7 Config. CAN L R .

8 Config. CAN H 120 Ohm termination resistor

9 GND

10 | CHS !nput (33 Ohm PU) 0-5V analog or digital input

11 | CHE input 2.2 kOhm pull up internal resistors

12 | CH7 input ' pullup

13 | CH8 input (100 Ohm PU)

14 | ASMoto CAN L

15 | ASMoto CANH

16 | ASMoto LIN

17 | Config. RX input

18 | CH9 input/output 0-5V analog or digital input,

19 | CH10 input/output or low side output

20 | CH11 input/output 2.2 kOhm pull up internal resistors

21 | CH12 input/output

22 | Sensor GND

23 | Sensor 5V Max.: 250 mA load

oy &
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3. Kapcsolasi rajzok:

ASMoto
DashBoard TFT = s
Wiring diagram 1.2 § rg 278
2021 www.asmoto.eu ’, ’-
ASMoto Race Electronics '
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for temperature sensor, or switch, or elc 5 E
w o - o
CH 5: Switchable 33 Ohm pull up resistor, for generator DF 5 &l 5 &
CH 8: Switchable 100 Ohm pull up resistor, for fuel level sensor
R H SwitchPanel or PowerModule
CH9-CH 12 Internal 2.2 kOhm pull up resistor, !

Ll 3 "+
. rt-—1GAN_L | B2CAN_L
- t 4 CANTH B1 CANCH

2 GND | A36B13 GND

for temperature sensor, or switch, or etc. or
configurable low side output,
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Other ASMoto devices - L — |
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GND S = GND

{DLC) Data ink connector

Green marked with the remappable input / output

ASMoto CAN Bus Wiring Requirements:

ASMato CAN

CAM_L
L 11 .
T T e o, — P - T Jo  Switch Panel or

HKOOOOOOHK OO OO o LB Bowermiodue
4 rad S CAN_H ]

= g

/ ; The ECU 6xx, PowerModule and SwitchPanel

f : = contains the 120 Ohm terminating resistors.

4 =

| +

Other devices connected to the CAN bus. Eg.: DashBoard, Datalogger, Data link connector, and etc

3.10 abra (Az abra nagyobb felbontasu, nyomtathato valtozata megtalalhaté a www.asmoto.eu honlapon a
letoltések meniipont alatt.)
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4.  Mikodés:

4.1. Altalanos:

A DashBoardTFT 4 testre szabhatd Page-el rendelkezik, amelyeken kiilonb6z6 grafikus és szoveges megjelenitési formakbol
lehet valogatni. Ezek megjelenése szinben, fényerdben, kijelzett adatokban eltéré6en konfiguralhatéak:
Pagel-4

Vannak globdlis beallitasok, amik mind a 4 Page-re egyarant érvényesek:
Input — Output

Sensor calibration

Global settings

Warning

Az 6sszes beallitas egyetlen .cfg kiterjesztésii fajlba menthetd, és onnan visszatélthetd.

Vannak olyan bedllitasok, (pl.: Input - Output, Configurable CAN and Rx) amik médositasa utan a megfeleléen miikodéshez
Ujra kell indatani a DashBoardTFT —t. Gyujtast levenni, majd megvarni a kb. 3 masodpercet, amig kikapcsol a DashBoardTFT.
Lasd még:

https://asmoto.eu/online-help/?page=content/power-latch.html

4.2. Input — Output:
A DashBoardTFT 12 szabadon konfiguralhaté bemenettel (CH1 — CH12) rendelkezik.

Ezek koziil a CH5 rendelkezik egy szoftverbdl kapcsolhaté 33 Ohm -os felh(z6 ellendllassal amennyiben szikséges a
generator gerjesztéséhez.
A CH8 pedig rendelkezik egy szoftverbdl kapcsolhaté 100 Ohm —os felhuzé ellenallassal az lizemanyag szint méréhoz.

Az els6 4 bemenet (CH1 — CH4) 55 kOhm pull down ellenallassal rendelkezik, ide pl. nyomasérzékelok, vilagitas visszajelzok
kothetéek, mig a CH5 — CH12 bemenetek 2,2 kOhm Pull up ellenallassal rendelkeznek, hogy homérséklet érzékeldk,
olajnyomas lamba, és nyomégombok bekotése egyszeriibb legyen.

ASMoto PowerModule hasznalata esetén a vilagitas visszajelzék (iranyjelzék, helyzet, tompitott, reflektor), és a PageSelect
gomb bekdétésére nincs szikség, azok CAN buszon a PowerModule- bél kapcsolhatéak.

Amikor valamilyen kalibraland6 szenzorokat csatlakoztatunk valamelyik bemenetekre, ott az ANx voltage tipusokat kell
kivalasztani.

4.3. Sensor calibration:

A 12 bemenetre kotott szenzorok kalibralhatéak, hogy a kijelzett érték (pl.: homérséklet, nyomas) mar a koénnyen
leolvashatdak legyenek. Olyan szenzorokat érdemes ide bekétni, amik nincsenek a DashBoardTFT —vel kommunikalni képes
ECU —ba bekotve.

Felil, az Analog channels mezében valasszuk ki a kalibralni kivant analég bemenetet (szenzort). Minden csatorna esetén
kivalaszthato, hogy mi van oda csatlakoztatva: Variable.

A This sensor Import sensor alatt talalunk elére elkészitett szenzor kalibracidkat is, illetve a gyakran hasznalt szenzorokbdl
Export sensor alatt mi is csinalhatunk ilyet. Ez mindig csak, az éppen a fellileten kivalasztott szenzort érinti.

Az Analog channel voltage két széls6 értékét valasszuk meg ugy, hogy a szenzor lizemszerii miikodése esetén még a két
érték kozeé essen, de zarlat vagy szakadas esetén kiviil essen. A fels6 sort minden fesziiltség értékhez toltsiik ki, a két szélsé,
kulonall6 mezdébe azt a helyettesité értéket irjuk, amivel szeretnénk, hogy a Dash szenzor szakadas illetve zarlat esetén
dolgozzon. A Processing gombot megnyomva a felsé grafikonon megjelenik a tablazat, ez utan Iéphetiink a kovetkezé Analog
channel —re.

Figyelem: Az 6sszes kétdimenzids tablazat esetén, és a szenzor kalibracioknal is, ha
valtoztatunk a tablazaton, utana meg kell nyomni a Process gombot, ekkor
lesznek csak érvényesek a valtoztatasok, csak ez utan mentsik, és
kildjuk az adatokat a Dash-ra!

Lasd még:
https://asmoto.eu/online-help/?page=content/sensor-calibration.html

DasdBoardTFT www.asmoto.eu /ffa- IMIOEO
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4.4, Pagel-4:

A DashBoardTFT 4 Page —et tartalmaz, (4 kiilonb6z6 képernyét) amelyeken teljesen eltér6 médon konfiguralhaté. ([Active
Page Dash] 1-4) Mas adatok jelenithetéek meg, mas fényero allithaté be, masképp konfiguralhaté pl. a shift-lampa is.

Azt, hogy a 4 kozil éppen melyik Page —et akarjuk szerkeszteni, fent a Page 1 — Page 4 gombokkal valaszthatjuk Ki.

Az AREM jobb fels6 sarkaban lathatjuk (DashBoard active Page: ), hogy a a DashBoard —on éppen melyik Page van
megjelenitve.

Az ezen az oldalon zéld felirattal jelzett beallitAsok mind a 4 Page-re egyitt érvényesek, gy mint a tobbi fulén (Input —output,
Sensor calibration, Global settings, Warning) l1évé beallitasok.

A 4 Page koziil a valasztasra két lehet6ség van:

1. Active Page from Active MAP ECU pipadobozt bepipalva az [Active Page Dash] automatikusan egyiitt valtozik
az ASMoto ECU pillanatnyi MAP kivalasztasaval [Active Map ECU] (természetesen ehhez sziikséges a CAN
kapcsolat az ECU-val)

2. Ha a pipat eltavolitjuk, akkor az [Active Page Dash] —t a Page Select gomb megnyoméséaval tudunk 1-t6l 4-ig
léptetni.

Page mode legordiilében kivalaszthaté, hogy az éppen szerkesztett Page milyen tipusu legyen, grafikus, szdveges, vagy
PowerModule.

Minden kivalasztott valtozé (Selected variable) egyedi névvel jelenitheté meg (Name) a kijelz6n. Ha egy valtozo helyét iiresen
kivanjuk hagyni, ott valasszuk a , 0 Not selected” —et, és a Name mez6bdl toroljiik ki a széveget.

A Style / Color mezében kiilonb6z6 szineket adhatunk a funkcionak, de pl. a racsot el is tiintethetjiik, ha a hattérrel egyforma
szinre allitjuk.

A Selected variable legordiilé meniikbél kivalaszthaté az adott pozicidban, az adott Page esetén megjelenitend6 valtozo.
... ECU végzodesii valtozok az ASMoto ECU -t6l érkeznek CAN-en.
... Ext ECU végzédésiiek RS232 —n (pin7) vagy a configurable CAN-en érkeznek mas gyarté6 ECU-atol.
... calculated végzdédésiiek a DashBoardTFT altal mért valtozok.
.. TC végzodésii adatok az ASMoto TractioControl —t6l érkeznek CAN —en.

Figyelem!
A , Source” legordiilé6 meniikben (a Page és a Warning esetén is) tgyeljink a
kivalasztott valtozok szarmazasara, hogy honnan érkezé adatokat szeretnénk
megjeleniteni. A beallitas végén, minden megjelenitett adatot ellenérizziink!

4.4.2  Fényero beallitas:

Backlight contral

A DashBoardTFT kijelzéje folott kozépen, egy
fényszenzor van. Mind a 4 page -en kilon Max: (100
beallithaté, hogy a kiilsé megvilagitas (illumination)
erosségétol fiiggdéen, hogyan valtozzon a kijelzd

Brightness

Min: |10 x

hattérvilagitasa (brightness): Control speed " : o
lNumination %

Az koordinata rendszer Y tengelyén megadott kiils6 UpP: |9 Min- izﬂ' | M |ﬁﬂ |

megvilagitas (illumination) min és max erésségénél Down P- |2 o ik

bedllithaté a hattérvilagitas (brightness) min és max e
eréssége (X tengely).

A jobboldali példan, 20% vagy az alatti megvilagitas esetén 10% lesz a hattérvilagitas, 60% vagy afeletti
megvilagitas esetén pedig 100% lesz a hattérvilagitas er6ssége. A két érték 20-60% kozott linearisan valtozik.

DasdBoardTFT WWW.asmoto.eu f*ﬁ-@l\% =-d
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4.5. Global settings:

4.5.1 A Gear Detection bedllitasa megegyezik az ECU Gear Detection bedllitasaval. Lasd még:
https://asmoto.eu/online-help/?page=content/gear-detection.html

45.2 Hakipipaljuk a ,Use power voltage controlled charge lamp” —t, akkor a toltésjelz6 lampa nem csak a 16pin
generator gerjesztés bemenet hatasara fog vilagitani, hanem akkor is, ha 1 masodpercen keresztiil a
tapfesziltség 12,7V alatt van.

Ha Input — output filén Generator DF Analog bedllitast valasztunk ki, akkor itt beallithato a toltésjelzé lampa
be— és kikapcsolasi limitje. (A kivalasztott pin —en mérve, 0- 5000 mV k&zott)

45.3  Trip and service:
Beallithat6 egy 1-30000km szerviz intervallum, ami (sebességjel fliggvényében) visszafelé szamol, maximum
- 40km —ig. A Service nevii valtozé mutatja a még hatra lévo kilométereket. Torélhet6 a Trip és Odo szamlalé.

4.6. Warning:

Mind a 12 csatorndhoz hozzarendelheté 2 feltétel (Condition 1 - 2). Amelyik csatorndhoz hozzarendeliink feltételt, azon csak
akkor lesz warning, ha a feltétel is teljesil. Két feltétel hozzarendelésekor, mindkét feltételnek teljestlnie kell.

(Ezzel kivédhetd, hogy pl.: allé motornal alacsony olajnyomas miatt jelzés jegyen)

Tovabb a 13. warning chanel az olajnyomas kapcsolét figyeli, és ha az a bedllitott fordulatszam f6l6tt jelezne, akkor is
megjelenjen warning.

A Warning-ok megjelenitése fliggetlen az adott Page konfiguraciéjatél, a Page—en kivalasztott valtozoktdl. Tehat ha a Warning
feltételei teljestilnek, mindegy hogy milyen bedllitdsi és melyik Page-en all a kijelz6, mindenképp megjelenik a Warning. Ez
alél csak a teljesen levett fényerejii Page kivétel, ahol nem lathaté a Warning sem.

SN ASMoto Race Electronics Manager v6.1.8486,19531 - *
Activ waming: none DashBoardTFT DashBoard active Page: 0
Input - Output  Sensor calibration  Page 1-4  Global seftings Waming  Misc

Exceed. time: 5] Alam again: [s]
Channel. Source: Displayed name: Min:  Max: Units: Cond.1 Cond.2 Alam Time: 5] Waming level:
1. |RPM ECU ~| |rem | [0 | [mo ]« O [ | [ | [5 | |1 onywie v
2: | Ol press ECU bar | |0il pressure | [ |8 | ba O [ | [ | [5 | [1o0nywte v
3 |CLTECU v| o | |2 | [s8 | Ac o [ ] [ | [ | [1oywie v
4 |Fuelpress Map dff ECU |  [Fuelpress | [z88 | [so0 | kPa O [ | [ | [2 | [1onywe ~
5 |Oi press ECU bar «| |0l pressure | 2 ][ ]t O [ B ] [ | [1onywte v
5 |0 Notsclect ¥ | | b P ] O 0 p | @ | o | [1odywme 2
7 [0 Motselect vl | o ][ ] O O ™ | o | [ | [rodywe v
& |0 Notsclect v | b1k ] O 0O o | P | P | [10dwe &
3: | 0 Notselect ol | o o ] O O o ] [ ] [ ] [odywre v
10: [0 Notsslect < | | o ][ ] O O p | [ ] [p | [1onywme v
11: | 0 Notselect v | o ][0 ] O O [ ] o ] o | [ odywte ~
12: |0 Notselect “ | o o ] O O o ] [ ] [ ] [onywie v
Condiion 1 Contion 2
no < |RPMECU uE n n < |[RPMECU K n
Oil pressure switch waming (Channel 13)
v < |RPMECU v
= — o L e
Offline: DashBoardTFT  Interface version: - - CAN bus busy: 100% Data transfer: ()
DasdBoardTFT ~ wwwasmotoew  Jogasmae= g Zhieeod
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Source:
A kivalasztott valtozéhoz megadhaté a feltétel, hogy milyen érték alatt (min) és f616tt (max) legyen jelzés

Displayed name:
Az ide beirt széveg fog megjelenni warning esetén.

Min-max:
Ezen értékek atlépését kovetden lesz jelzés. (Ha hozzarendelt feltételek teljesiilnek, és az Exceed. time letelt)

Units:
Mértékegység

Exceed. time: [s]:
Masodperchen megadhatd, hogy a min. vagy a max értéket (a feltételeket) mennyi ideig kell tullépni ahhoz, hogy
jelzés legyen

Alarm time: [s]:
Méasodperchen megadhaté hogy mennyi ideig legyen jelzés

Alarm again: [s]:
Masodpercben megadhaté hogy mennyi idé mulva legyen Ujra jelzés (csak ha még mindig fennall a feltétel)

Minden warning jelzés nyugtazhat6 a Page select gombbal, a kijelzén torténé megjelenést kdveté 2 masodperc eltelte utan. (A
2 masodperc kivaras a véletlen nyugtazasok elkeriilése végett szilkséges). Ekkor az adott warning nem fog tdbbet jelezni,
csak ha a jelzés feltétele megsziinik majd ujra teljesiil, vagy a DashBoardTFT kikapcsolasa és Gjbdli bekapcsolasa utan.

4.7.  Shift [Ampa:

Grafikus médokat hasznalva a Shift light mezében megadott fordulatszam limitek elérésekor a fordulatszam skala és a
valtéfokozat kijelzés szine megvaltozik a Gear shif color mezében kivalasztott sziniire. Az, hogy a szin véltozds mekkora
fordulatszamnal torténjen, sebességfokozatonként kilon beallithatd, mint ahogyan az is, hogy a DashBoardTFT mely
valtozébol szamolja ehhez a sebességfokozatot és a fordulatszamot.

4.8 Sebességvalto fokozat felismerés / Gear szenzor kalibracio:

4.8.1 Amennyiben a valtéfokozatot valamelyik masik egység (pl. ECU) elkiildi CAN —en vagy RS232 —n keresztil, itt
kivalaszthaté hogy a DashBoardTFT azt hasznalja.

4.8.2 Amennyiben a valtétél van a fokozattal aranyos fesziiltségink, azt kdssiik valamelyik analég bemenetre (CH1-
CH12) .
Ehhez valasszuk az ,Use analog CH input:” —ot, és mellette hogy melyik AN CH x csatornara k6tottik a szenzort.
Ezt a CHx: ... mV értéket AREM kiirja a mez6 aljan, majd a valtéfokozatokat végigkapcsolva minden fokozathoz
hatarozzuk meg és irjuk be a min-max értékeket.

4.8.3 Ha nincs valtéfokozat jeliink, azt a DashBoardTFT is kikOvetkeztetheti a fordulatszam és a sebesség aranyabol.
(Use RPM/Vs rate)
Ehhez ki kell valasztanunk, hogy melyik valtozokbdl szarmazzon a fordulatszam és a sebesség informéacié. Majd
az ,RPM Vs rate” értéket AREM kiirja a mez6 aljan, és minden fokozatban gurulva hatarozzuk meg és irjuk be a
min-max értékeket.

A fokozat kalibrédlasa megegyezik az ECU fokozat kalibraldsaval, lasd még:
https://asmoto.eu/online-help/?page=content/gear-detection.html

DasdBoardTFT www.asmoto.eu /ffa- IMIOEO
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4.9.

49.1

Kommuikacio:

ASMoto CAN halézatot hasznélva:

ASMoto ECU —val torténé hasznalat esetés az ECU elkiili az adatokat a CAN buszon keresztiil, igy ezeket nem
sziikséges kiilon a miszercsoporthoz kabelezni. A DashBoardTFT pedig az altala mért mennyiségeket, és a
warning allapotokat kildi el CAN buszon, példaul a DataLogger részére.

ime harom példa:

[sz6gletes zaréjelben a név, ahogyan megtalaljuk az AREM legordiilé menijében]

- Fordulatszam [RPM ECU]

- Vizhoéfok [CLT ECU]

- Kipufogogaz-hémérséklet [ECT ECU]

Ezen felll természetesen lehetéség van 12 bemenet hasznalatara, ahova tovabbi szenzorok koéthetéek, mint lizemagyag szint,
olajnyomas, stb. Ezeket a szenzorokat kalibralni kell, hogy valés értékeket lassuk a kijelz6kon.

4.9.2 Osszekotés mas, soros porton vagy CAN buszon kommunikalé ECU -val:
Lehetéség van DashBoardTFT —re Configurable CAN en, vagy RS232 soros porton (19200,n,8,1) kommunikalni
képes ECU-t csatlakoztatni. RS232 esetén az ECU TX csatlakozéjat a DashBoardTFT 17 —es labéra kell kotni, és
az ... Ext ECU végzodési valtozokat kivalasztva utan mar lathatéak is az ECU &ltal kuldétt adatok. A lenti
tablazat mutatja, hogy milyen valtozoék jelenithetéek meg, amennyiben az ECU elkiildi azokat.
A megjelenitheté adatok listaja més, soros porton vagy CAN buszon kommunikalé ECU -tol:
AIM MoTeC . LifeRacin DTA
(VEMS) M4, M48 MoTeC M100 series Syvecs ’ S series EOBD
Valtoz6név: %‘;tt: %‘Zttg’ MoTeC CRC32 ISO
Address:1520 15765
Protocol Protocol
DashBoard 7 pin (RS232) CAN
baud: 19200,n,8,1
Aux Voltagel Ext ECU - X X X - X -
Aux Voltage2 Ext ECU - - X X - X -
Baro press kPa Ext ECU - X - - X - X
Calibration position Ext _ ) ) _ X ) )
ECU
CLT Ext ECU X X X X X X X
ECU temp Ext ECU - X X X - - -
EGT Ext ECU X X X X X X
Errors Ext ECU X - - - - X -
Fuel Consumption Ext _ ) ) _ X X )
ECU
Fuel duty cycle Ext ECU - X X X - - -
Fuel press Bar Ext ECU X - X X X X X
Fuel temp Ext ECU X - X X X - X
Gear Ext ECU X X X X X X X
IAT Ext ECU X X X X X X X
Lambda Sensor Ext ECU X X X X X X X
MAP kPa Ext ECU - X X X - X X
MAP mBar Ext ECU X - - - X - -
Oil press Bar Ext ECU X - X X X X X
QOil temp Ext ECU X - X X X X X
Power voltage Ext ECU X X X X X X X
RPM Ext ECU X X X X X X X
TPS Ext ECU X X X X X X X
Vehicle speed Ext ECU X X X X X X X
Wheel drive speed Ext i X X X x i i
ECU
S5 4 i -
DasdBoardTFT Www.asmoto.eu j}%‘

-8-

rgiiBace 1@7%
-,




ASMoto DashBoard TFT Manual 1.3

Példa a MoTeC Custom Data Sets beallitasahoz:

CAN Setup
Parameter Walue | CAN 0 Data
ata ] Selects the data that is zent Custom Data Sets X
CAN 0 Address = 1520 on this CAN Channel.
CAM 0 Transfer Rate 1] Custarm Set 1 ] Custom Set 2
BRZ Lap Beacon ID o 0:of
CaM 1 Data 0 1:4DL Dash Logger
CaM 1 Addrezs 0 2: Telemetry Manitor : not | T | e | Add..
CAN 1 Transter Rate 50 4 aor;nagygﬁs%dgz ' :
e e e e 2 Thotlle Posiion [TF) Change...
CaM 3 Data 0 4: Custorn Data Set 1 CRC 32 3 Englng Temp [ET] =
CaM 3 Address 0 5: Custorn Data Set 2 CRC 32 4 Inlet Air Temp (4T] Delete
Cam 4 Data 0| E: Cugtom Data Set 1 Compound 5 anifold Prezzure [MaF]
Cad 4 Address 0 7: Custorm Data Set 2 Compound £ Lambda 1 [Lal] Delete Al
CAMN B Data 0 8: Custom Data Set 1 Sequential 7 Left Ground Speed (LG Spd)
CAM 5 Address 0 9: Custom Data Set 2 Sequential a il Pressure (OF) ¥
CAN 6 Data 0 . ] Battery Valtage [Bat V)
CaM 6 Address 0 Press F1 for Details 10 Barometric Pressure [BAP]
" ECU Internal Ternp (ECU T]
12 Exhaust Gas Temp 1 [EGT 1]
Engine Temp 13 Fuel Prezzure [FF)
1100 14 Fuel Temp [FT)
_________ 15 Oil Temp [OT)
sol E sport Comms template... | ,Tl Cancel Help
-200s
W [E—
DasdBoardTFT WWW.asmoto.eu 0 N d
- 9 - b ﬁacéé_]_‘céer-ﬁrlmmcs




ASMoto DashBoard TFT Manual 1.3

Firmware frissités:

o

5.1. Firmware frissités:

A DashBoardTFT programjat folyamatosan fejlesztjuk, Uj funkcidk kerlilnek bele, az esetleges hibakat javitjuk, ezért
érdemes mindig a legujabb verziéra frissiteni. A frissités lizemmodba lépést a teljesen sotét kijelz6. Amennyiben
barmi miatt megszakad a kommunikéacio, a folyamatot elolrdl kell kezdeni. A frissités eltarthat akar 15 percig is.

Lasd még:
https://asmoto.eu/online-help/?page=content/software-update.html

6. Beépités:

6.1. Ugyeljiink a DashBoardTFT elhelyezésénél arra, hogy megfelelden arnyékolva legyen a napfénytél, hogy minden
korilmények kozott gyorsan leolvashato legyen. Beépités el6tt ellendrizziik a ratekintés szogét a tiikr6zédés és
kontraszt problémak elkeriilése végett. Hasznaljunk sotét, lehetéleg matt fekete hatteret.

A DashBoardTFT a hatuljan, 3db M5 csavarral régzitheto6:
. 17700 .
C \\ o] ]
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Tovabbi informaciok: www.asmoto.eu / info@asmoto.eu
Author: ASMoto Team
Amennyiben nyelvtani, stilisztikai, szakmai, logikai vagy barmilyen mas hibat talalsz a leirdsban, esetleg valahol nem fogalmaztunk
egyértelmien, kérjuk ird meg nekiink az info@asmoto.eu e-mail cimre.
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