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DashBoard LED

b Race E Eronics

Szabadon programozhaté miiszercsoport verseny célokra

Installation / user manual 1.6
Altalanos tulajdonsagok:

- Massziv, CNC —mart aluminium haz
- CAN interface

- Egyiittmikodve ASMoto ECU -val:
A 4 motortérképhez kilon konfiguralhaté a kijelzé
Egyszerli az ECU-t6l rengeteg rendelkezésre allé
adat megjelenitése

- Egyuttmiikodés mas, AIM protokoll szerint (RS232
19200,n,8,1) kommunikalni képes ECU-val, VEMS,
MoTeC M4 — M48, DTA S.., LifeRacing, Syvecs..

- 6 kalibralhaté analég szenzor bemenet, és 2
digitalis RPM és Vs jelad6 szdmara

- Beépitve tartalmazza a legfontosabb miiszerfali
visszajelz6 lampakat.

- Testre szabhato, és nyugtazhato figyelmeztetés 12 csatorna egyidejii figyelésével, fiiggetlenil a
megjelenitett adatoktél (Warning)

- Koridé mérés, 8 koéros nem felejtd6 meméria, aktualis kor-, legjobb kor-, elé6zé kor-, atlag koridé
megjelenithetéséggel

- Sebességvalto fokozat felismerés
- Testre szabhat6 shift [Ampa vezérlés sebesség fokozatonként kiilén programozhat6 alapértékkel
- Flash memoria. 100000 Torlés/programozasi ciklus

- Felhasznalo6i program, folyamatosan fejlesztett, ingyenes firmware-el, egyszerii elektromos huzalozas

A masodik generacios DashBoard LED olajnyomas, olajhéfok, lizemanyagszint, vagy mas
miiszercsoport rengeteg uj funkcioval béviilt, a LED analég jelhez.

technoloégianak koszéonhetéen nagyobb kontraszttal

szolgdl, igy a Iényeges informaciék minden 12 csatornas konfiguralhaté figyelmeztetésekkel
korialmények kozott akér ratekintés nélkul is elérhetd, hogy a pilétak azonnal értesiiljenek az
leolvashat6ak. A szegmensek fényereje kilon- kilén autot érintd problémakrol.

programozhaté, kikapcsolhato.
Ezen felil tartalmazza az altalanos miiszerfali

4 motortérképhez kiilon konfiguralhaté a Kkijelzd, visszajelzd lampakat, mint toltés, olajnyomas,
valamint CAN buszon az ECU-t6l rengeteg helyzetjelz6 vagy tompitott fényszéoré, tavolsagi
rendelkezésre all6 adat megjelenitheté anélkiil, hogy fényszéré, iranyjelzék, fékfolyadék szint, amik akar
kiilon a miszercsoporthoz kellene kabelezni. masra is haszndlhatoak. A LED-es kijelz6 alatt egy
Lehetéség van pl.: fordulatszam, vizhoéfok kétsoros LCD is helyet kapott, ahol tovabbi
Uzemanyagszint kijelzése grafikusan, sebesség és szabadon konfiguralhat6 adatok (akar 3adat x 2page
sebességfokozat megjelenitésére és shift 1ampa x 4MAP = 24 adat) megjelenithetdek. Lehetéség van
hasznalatara. A CAN buszon kivul tovéabbi 6+2 a LED kijelzoket egyedi szinekben kérni.

bemenettel rendelkezik, amik konfiguralhatéak pl.

A szerz6 elbzetes irasbeli engedélye nélkiil tilos a teljes vagy részleges sokszorositas!
© Copyright — ASMoto — 2016
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2. Technikai adatok:

Elektromos: Min.: Norm.: Max.:. Mértékegység:
Téapfesziiltség: 8 14 20 V
Nyugalmi aramfelvétel: (szenzorok nélkil, 12V esetén) 200 300 400 mA

»11 pin” +4,5V szenzorok tap kimenetének terhelhetésége: - - 100 mA
Analég bemenetek feszlltség tartomanya: (lizemszerli milkddéshez) 0 0,1-4,9 5 V
Analég bemenetek fesziltség tartomanya: (maradando karosodas nélkiil) -20 0,1-4,9 20 V
Mechanikus: Min.: Norm.: Max.: | Mértékegység:
Szélesség: 175 mm
Mélység: (csatlakozé nélkil) 37.5 mm
Magassag: 127.3 mm
TOmeg: 700 g
Hasznéalati feltételek: Min.: Norm.: Max.: | Mértékegység:
Mikodési hBmérséklet: -30 - 70 °C
Tarolasi h6mérséklet: -40 - 90 °C

3. Kapcsolasi rajzok:
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3.10 dbra (Az &bra nagyobb felbontasu, nyomtathaté véltozata megtalalhaté a www.asmoto.eu honlapon a letdltések mentpont alatt.)
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3.2. A DashBoard 24 p6lusu csatlakozdéjanak labkiosztasa:

Pin: Name/funion: Description:
1 CAN L CAN Bus Low
2 | AN1CH1 Analog input with 4.7kQ Pull-up to 5V
3 AN2 CH2 Analog input with 4.7kQ Pull-up to 5V
4 AN3 CH3 Uzemanyag szint Analog input with 100Q Pull-up to 5V
5 AN4 CH4 Analog input with 4.7kQ Pull-up to 5V
6 | AN6 CH6 Analog input with 4.7kQ Pull-up to 5V
7 D IN RPM signal, or RS232 RX signal input for Ext. ECU Digital input with 1kQ / 4.7kQ Pull-down to GND
8 D IN Sebesség Digital input with 4.7kQ Pull-up to 5V
9 GND
10 | Gydjtas + (15-6s pont)
11 | +5V kimenet a szenzorok tapellatadsara (max: 80mA)
12 | Page Select button Digital input with 10kQ Pull-up to 5V
13 | CANH CAN Bus High
14 | Bal iranyjelz6 visszajelzés
15 | Olajnyomas gomba
16 | Generator gerjesztés / t6ltés visszajelzés 330ohm -> Ignition+ 10pin
17 | MIL lampa
18 | Alacsony fékfolyadék szint visszajelz6
19 | Jobb iranyjelzé visszajelzés
20 | Tavolsagi fény visszajelzés
21 | Helyzetjelzé vagy tompitott fényszé6ré visszajelzés
22 | Allandé + tapfesziiltség (30-as pont) -
23 | AN5 CH5 Analog input with 4.7kQ Pull-up to 5V
24 | Lap Time button Digital input with 10kQ Pull-up to 5V

4. Miikodés:

4.1. MAP select, page select:

A DashBoard 4 MAP -ot tartalmaz, (4 kiilonb6z6 képerny6t) amelyeken teljesen eltéré6 médon konfiguralhaté. ([A.Map:] 1-4)
Mas adatok jelenithetéek meg, mas fényer6 allithaté be, masképp konfiguralhaté pl. a shift-lampa is.

A 4 MAP koziil a valasztasra két lehet6ség van:

1.

2.

Active MAP from ECU pipadobozt bepipélva a Active MAP [A.Map:] automatikusan egyitt valtozik az ECU
pillanatnyi MAP kivalasztasaval [A.M:E:] (természetesen ehhez sziikséges a CAN kapcsolat az ECU-val)

Ha a pipat eltavolitjuk, akkor az [A.Map:] DashBoard MAP [A.M:D:] —ot fogja kdvetni, amit a Page Select gomb
3 masodpercre torténé megnyomasaval tudunk 1-t6l 4-ig |éptetni.

Ezen kiviil mind a 4 MAP-ban az LCD-n két page kozott valtogathatunk a Page Select gomb révid megnyomasaval. igy, csak

az LCD-n akar 3adat x 2page x 4MAP = 24 adatot is elérhetévé tehetiink.

Alaphelyzetben a két gomb egyidejii 2 masodperces nyomva tartasaval torélhetjiik a napi szamlalot (Trip).

A legordiilé meniikbdl kivalaszthaté az adott kijelzén, az adott MAP esetén (LCD-nél az adott page is) megjelenitendé valtozo.
..._ECU végzb6désii valtozok az ASMoto ECU —t6l érkeznek CAN-en.
..._Ext_ECU végzodésiiek RS232 —n (pin7) vagy CAN-en érkeznek mas gyarté6 ECU-atol.
..._TC végzodésii adatok az ASMoto TractioControl —t4l érkeznek CAN —en.

Figyelem!

A , Source” legordiilé meniikben (a Maps és a Warning esetén is) ugyeljink a
kivalasztott valtozok szarmazasara, hogy honnan érkez6 adatokat szeretnénk
megjeleniteni. A beallitas végén, minden megjelenitett adatot ellendrizziink!

DasdBoard LED
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Ml ASMoto Race Electronics Manager ¥2.0.0.0

DashBoard Configuration

| Maps Sensar Calibration | Warnings | Fimware Update |

[ Active MAP from ECU OMap1l OMap2 OMapd & Mapd
Dizplayz

Hirozontal LED line

Source :F!F'.M.E:-:tEE.LI. |
= Drarke Bright
‘ Ql@@f’:—’ Brightness :‘
e | T W
'@ L ‘ “"33 WValues [ rev ]
o | SJLLLLY © {70 |00 |4000  [4300 4600|4500 [5200 |BROD |5A00 |60

LCD pages configuration FiPt Calculated
Fage 1

(®) 26 Char () 249 Char

Page 1 Left Page 1 Middle | Page 1 Right Imp. # Crankshaft rokation: 2

: 3 Page 2 Wehicle Speed Caloulated
Page 2 Left | Page 2 Middle | Page 2 Right O 36Char @) 20 Char Imp. #100m: (200 |
Shift Light

Gear: 1 2 3 4 5 g

7. pin mode zelect - - : : :
RPH; 4000 | 4500 | (5000 ||6000 ||7000 ||7000

Gear source: | Gear ECU
7 pin configured: | MaTeC M4 148 (52t 5 19200baud]

FPM source: | RPM ECU | Rarge: 1000 |[800 |[e00 | (500 |[400 | 300
Use power voltage controlled charge lamp Gear calculation RPM Ads or analog CH )
O Use RPMA/s rate () Use analog CH input: | AN CH4 v
Geal:N_H_‘I_2_3_4_5_B_?
Ak e Max 208 [240 |20 [a0 [40 [s0 [e0 [100 [150
Speed source: Min (200 |224 |16 |25 |35 |45 |70 [a0 [140
i [ Read from D ashboard ] )
H oA Statuz: Reading successfull
. [ ‘wirite ko Dashboard ]
Oﬁline: Da;l;hoar.d. . Data tranzfer: 0

A bal oldali abran a kijelzékre kattintva, a Displays alatt kivalaszthatd, hogy ott milyen valtozé jelenjen meg, LED esetén
milyen fényerével, és LED-sor esetén a 10 led milyen értékeknél vilagitson. A két fiiggbleges ledsor legfels6 LED-jei a
kénnyebb leolvashat6sag érdekében mindig vilagitanak.

Az also LCD kijelzé6 mindkét Page-e valaszthat6an lehet 3x6 vagy 2x9 megjelenitésii. 2x9 esetén csak 2 valtozé jeleik meg, de
azok hosszabbak (9 karakteresek) lehetnek, mint pl.: koridé.

Ha kipipaljuk a ,Use power voltage controlled charge lamp” -t, akkor a toltésjelz6 lampa nem csak a 16pin generétor
gerjesztés bemenet hatasara fog vilagitani, hanem akkor is, ha 1 masodpercen keresztiil a tapfesziiltség 13V alatt van.

4.2. Warning:

A DashBoard 12, a felhaszndl6 altal kivalasztott valtozo als6-felso tullépésekor kiilonb6zé médokon képes figyelmeztetni.
4 figyelmeztetési szint kdzul valaszthatunk: (warning level)

1 level: only write Csak kiirja a tallépést

2 level: +blacklight blink Kiiras hattér villogtatassal

3level: +warning lamp Kiiras hattér villogtatassal és warning lampaval

4 |evel: +full blink Kiiras hattér villogtatassal és warning lampaval és az egész kijelz6 villogtatasaval

Mind a 12 csatornahoz hozzarendelhet6 2 feltétel (Condition 1 - 2). Amelyik csatornahoz hozzarendelilink feltételt, azon csak
akkor lesz warning, ha a feltétel is teljesil. Két feltétel hozzarendelésekor, mindkét feltételnek teljestilnie kell.
(Ezzel kivédhetd, hogy pl.: all6 motornal alacsony olajnyomas miatt jelzés jegyen)

DasdBoard LED  wwasmooew s
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ASMoto DashBoard LED Brochure 1.6

Tovabb a 13. warning chanel az olajnyomas kapcsolét figyeli, és ha az beallitott fordulatszam fol6tt jelezne, akkor az egész
kijelz6t villogtathatjuk.

M| ASMoto Race Electronics Manager v2.0.0.0

DashBoard Configuration

| Maps | Sensar Caiyation| ' amings | Fimware Update |

Channel: Source: Mir: P aw: Urnits: Cond. 1 Cond. 2 Exceed. time: [s] Mark Time: [s]  Remarking: [s] ‘warning level:

1: EF!F'M ECU V: |0 /2000 1= ol |l 2 |4 B 1. Orly wwite v|
2 EWater ternp ECU v: -40 |98 e O [ 5 |E [15 3. +Warning light v
3 | Water temp ECU v| [0 |2 | = N [l E 4. + Full display biink v
4 :_qil press calcu_la_ted ¥ 1.2 |7 bar [l 5 g 15 4. + FuII__c_Ii_spIa_l,I bllnk I
5 | Oi temp calculeted | [0 105 = O 5 10 15 2. +LED biink v
=3 :F‘ower volt.‘_agn? v: 115 15 Y (| g E 15 'I D.ni?__writ.e Ll
7. | Intake air temp ECU ¥ [0 Jo ]« 5 10 15 1. Only write v|
g Fuel fikered diplayed | 110 |100 lit. il IFl 5 10 15 2.+ LCD blink Ml
3 Fuel filkered diplayed ~ |7 |100 lit. il Il 5 10 15 4. + Full dizplay blink. v

10 iEGT ECU v: |0 =l 'E | (| 8 |10 15 1. Only write v

11 [EGTECU v [o | o0 | B ] o | [ 3. +Warning light |

12: E_Flfel_prg_s_s calculsted v |28 |33 bar ol 3 | 8 10

Canditior 1 Condition 2
800 | ev ¢ [RPMECU. v| ¢ [12000 | rev a0 % < |Thote postion ECU v| <« [120 %
Ol prezzure switch warning [Channel 13)
B0 | rev < [RPMECU |
‘ H ‘ ‘ oA ‘ [ ieed hom Deshioard ] Statuz; Feading successful
= [ “Wiite to Dashboard ]
Crline: Dashboard D ata tranzfer: O

Source: A kivélasztott valtozohoz megadhato a feltétel, hogy milyen érték alatt (min) vagy fol6tt (max) legyen jelzés
Min-max: Ezen értékek atlépését kovetden lesz jelzés. (Ha hozzarendelt feltételek teljesiilnek, és az Exceed. time letelt)
Units: Mértékegység
Exceed. time [s]:
Masodpercben megadhat6é hogy a min. vagy a max értéket (a feltételeket) mennyi ideig kell tallépni ahhoz hogy jelzés

legyen

Mark time [s]:
Mésodpercben megadhaté hogy mennyi ideig legyen jelzés

Remarking [s]:
Masodpercben megadhaté hogy mennyi idé mulva legyen Ujra jelzés (csak ha még mindig fennall a feltétel)

Minden warning jelzés nyugtazhaté a Page select gombbal, a kijelzén torténé megjelenést koveté 2 masodperc eltelte utan. (A
2 masodperc kivaras a véletlen nyugtazasok elkeriilése végett szilkséges). Ekkor az adott warning nem fog tébbet jelezni,
csak ha a jelzés feltétele megsziinik majd uGjra teljesiil, vagy a DashBoard kikapcsolasa és Gjb6li bekapcsolasa utan.
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ASMoto DashBoard LED Brochure 1.6

4.3. Lap time:

A DashBoard 8 korés nem felejté memdriaval rendelkezik. Minden a Lap time (24pin) bemenetre érkezé impulzussal az
ActLapNumber [ActLaN] valtoz6 eggyel ndvekszik, ez mutatja hogy éppen hanyadik korben vagyunk. Ide kdthet6 a fotocella,
vagy tanszponder. Az aktudlis kor ideje [ActLap] —ban latszik, az impulzus hatasara mentésre keriil a memoriaba. A 8. kor
utén feltlirja az 1-t.

A Lap time gomb 3 masodperces nyomva tartadsaval megjelenitheté az LCD-n el6z6 8 kor ideje, a legjobb kor, az atlag korido,
és az Osszes koridd. Ekkor az ActLapNumber nem noévekszik az impulzusok hatasara, és page valtas sem lehetséges, hanem
a koridok kozott lépkedhetiink fel-le a két gomb segitségével. A két gomb egyidejii 2 masodperces nyomva tartasaval
torolhetjilk a koridé6 memériat. A Lap time gomb 3 masodperces nyomva tartasaval pedig kiléphetiink a koridé6 memdria
megjelenitésébol.

A koridé mérés kétféle izemmoédban miikédhet:

1.: A pélyaversenyekhez hasznalhat6 izemmaod, amikor minden impulzussal (gombnyoméassal, vagy fotocellan athaladassal)
Uj kort kezdink.

2.. Es a Start-stop (zemmod, (,Use start-stop lap time mode” kipipalva) pl. rally-s alkalmazasokhoz, amikor elsé
gombnyomasra elindul, a mésodikra pedig megall a stopper.

4.4.  Shift lAmpa:

A DashBoard tobbféle lehetéséget kinal a valtas jelzésre. A fols6 vizszintes skalara az RPM... valtozo6t kivalasztva mind a 10
szegmensre megadhatd, hogy mekkora fordulatszamnal gyulladjon fel, valamint minden sebességfokozathoz megadhaté egy
fordulatszam érték, aminek a tallépésekor villogtathatjuk az egész skalat a sebességfokozat kijelzével egyiitt.

Az, hogy a villogas mekkora fordulatszamnal kezdédjon, sebességfokozatonként kulén beallithaté, mint ahogyan az is, hogy a
DashBoard mely valtoz6bdél szamolja ehhez a sebességfokozatot és a fordulatszamot.

45. ASMoto CAN halézatot hasznalva:

ASMoto ECU —val torténé hasznalat esetés az ECU elkiild 13 adatot a CAN buszon keresztiil, (részletek az ASMoto CAN
protocol dokumentacioban) igy ezeket nem sziikséges kiilon a miiszercsoporthoz kabelezni. A DashBoard pedig az éaltala
mért mennyiségeket, és a warning allapotokat kildi el CAN buszon, példdul a DataLogger részére.
ime harom példa:
[szogletes zardjelben a név, ahogyan megtalaljuk az AREM legordiilé meniijében]

- Fordulatszam [RPM_ECU]

- Vizhéfok [CLT_ECU]

- Kipufogégaz-hémérséklet [ECT_ECU]

Ezen felll természetesen lehetéség van 6 analég és 2 digitalis bemenet hasznalatara, ahova tovabbi szenzorok kéthetéek,
mint lizemagyag szint, olajnyomas, stb. Ezeket a szenzorokat kalibralni kell, hogy valds értékeket lassuk a kijelz6kon.

4.6. ASMoto CAN hal6zat nélkul:

A 6 analég bemenetre kotott szenzorok kalibralhatéak, hogy a kijelzett érték (pl.: hdmérséklet, nyomas) mar a kdnnyen
leolvashatoak legyenek. A két digitalis bemenet fordulatszamot és kerék-sebességet var. Mas ECU-t hasznalva is lehet6ség
van adatokat megjeleniteni a kijelzén.

DasdBoard LED WWW.asmoto.eu ff%
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Osszekotés mas, soros porton vagy CAN buszon kommunikalé ECU -val:

Lehetéség van DashBoard -ra CAN en, vagy RS232 soros porton (19200,n,8,1) kommunikalni képes ECU-t

csatlakoztatni. RS232 esetén az ECU TX csatlakoz6jat a DashBoard 7 —es labara kell kotni, és az ...Ext ECU
végzoédeésii valtozokat kivalasztva utan mar lathatoak is az ECU altal kiild6tt adatok.
Figyelem!
Amennyiben CAN buszon nem ASMoto ECU-val koétjik 6ssze DashBoard-ot, (pl.:
LifeRacing, Syvecs, DTA) akkor:
1.: Semmilyen mas ASMoto termék nem lehet a CAN buszra csatlakoztatva az eltéré
sebesség és protokoll miatt.
2.: Mivel a 120 ohm-os CAN lezar6 ellenallasokat csak az ECU és SwitchPanel
tartalmazza, ezért legalabb 1 lezar¢ ellenallast csatlakoztatni kell a CAN buszra.
3.: Hailyen konfiguracié esetén ASMoto Interface segitségével kommunikalni akarunk a
DashBoard-dal, akkor el6szor le kell csatlakoztatni a CAN halézatrél az ,,idegen” ECU-t,
majd a gyujtas raadas kézben nyomva tartani a Page Select gombot.
Ekkor a DashBoard a Communikation beallitadsaitol figgetlenil ASMoto protokoll szerint
fog kommunikalni a CAN buszon, egészen a kovetkezé gyujtas levételig.
(Ez a lecsatlakoztatds megvalosithatd egy két aramkords valtokapcsoldval, amivel
DashBoard-ot vagy az ,idegen” ECU-val, vagy a diagnosztikai csatlakozéval kotjiuk
0ssze)
AIM MoTeC Ml\j’lTOeOC LifeRacing | DTA
(VEMS) M4, M48 . Syvecs S series
series
) . Set 5 Set 3
Valtozénév: Data Data
Protocol Protocol
DashBoard 7 pin (RS232)
baud: 19200,n,8,1 CAN IMbps
Aux Voltagel Ext ECU - X X - X
Aux Voltage2 Ext ECU - - X - X
Baro press kPa Ext ECU - X - X -
Calibration position Ext ECU - - - X -
CLT Ext ECU X X X X X
ECU temp Ext ECU - X X - -
EGT Ext ECU X - X X X
Errors Ext ECU X - - - X
Fuel Consumption Ext ECU - - - X X
Fuel duty cycle Ext ECU - X X - -
Fuel press Bar Ext ECU X - X X X
Fuel temp Ext ECU X - X X -
Gear Ext ECU X X X X X
IAT Ext ECU X X X X X
Lambda Sensor Ext ECU X X X X X
MAP kPa Ext ECU - X X - X
MAP mBar Ext ECU X - - X -
Oil press Bar Ext ECU X - X X X
Oil temp Ext ECU X - X X X
Power voltage Ext ECU X X X X X
RPM Ext ECU X X X X X
TPS Ext ECU X X X X X
Vehicle speed Ext ECU X X X X X
Wheel drive speed Ext ECU - X X X -
DasdBoard LED WWW.asmoto.eu %‘
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ASMoto DashBoard LED Brochure 1.6

4.8.

Szenzor kalibracio:

Valasszuk ki hogy melyik ANx bemenetre kotottuk a kalibralni kivdnt szenzort (Channels)

Véalasszuk ki hogy melyik valtozdéban szeretnénk latni az eredményt (Source)

Allitsuk el6 a legkisebb és a legnagyobb értéket amit mérni szeretnénk a szenzorral (hémérséklet szenzor esetén
melegitsiik illetve hiitsiik azt), majd ezt a két leolvasott A/D értéket irjuk be a A/D value skala két végére. (A program a
két érték kozott interpolalva kitolti a felso tablazatot)

Ujra allitsunk elé lehetdség szerint a felsé A/D skalan szerepld értékeket, majd minden érték ala irjuk be a hozza
tartoz6 mennyiséget (hémérséklet szenzor esetén a hémérsékletet C™ -ban).

Write to Dashboard gombbal minden bedllitott paramétert (Maps, Sensor Calibration, Warnings) beirhatunk a Dash-
ba.

Sebességvalté fokozat felismerés / Gear szenzor kalibracio:

4.8.1 Amennyiben a valt6tol van a fokozattal ardnyos fesziltségiink, azt késsiik valamelyik analég bemenetre (CH1-

CHE®) .

Ehhez vélasszuk az ,Use analog CH input:” —ot, és mellette hogy melyik AN CH x csatornara kotottik a szenzort.
Ezt az AN CH x értéket irassuk valamelyik kijelzére, majd a valtéfokozatokat végigkapcsolva minden fokozathoz
hatarozzuk meg és irjuk be a min-max értékeket.

4.8.2 Ha nincs valtéfokozat jeliink, azt a DashBoard is kikdvetkeztetheti a fordulatszam és a sebesség aranyabél. (Use

RPM/Vs rate)

Ehhez ki kell valasztanunk, hogy melyik valtozokbdl szarmazzon a fordulatszam és a sebesség informacio. Majd
az ,RPM Vs Ratio” értéket irassuk valamelyik kijelzére, és minden fokozatban gurulva hatarozzuk meg és irjuk be
a min-max értékeket.

5.  Firmware frissités:

5.1. Firmware frissités:
A DashBoard programjat folyamatosan fejlesztjik, Uj funkcidk keriilnek bele, az esetleges hibakat javitjuk, ezért
érdemes mindig a legujabb verziodra frissiteni. A frissités lizemmodba lépést a teljesen sotét kijelzé (csak LCD hattere
villog) mutatja. Frissités kézben a piros ,warning” lampa is villogni kezd, jelezve hogy folyamatban van a frissités.
Amennyiben barmi miatt megszakad a kommunikacié, vagy abbamarad a villogas, a folyamatot el6lrél kell kezdeni. A
frissités eltarthat akar 15 percig is.

5.2. Service:
Beadllithato egy 1-30000km szerviz intervallum, ami (sebességjel fliggvényében) visszafelé szamol, maximum - 40km —
ig. A Service nevii valtozé mutatja a még hatra lévé kilométereket.

5.3. Demo control:
Jelszéval védheté a DashBoard, ami megakadalyozza a DashBoard irasat, igy a beallitasok mddositasat. A kiolvasast
a védelem nem érinti. A jelszé egy 4 jegyil szam kell hogy legyen, ha ,,0000” akkor a védelem ki van kapcsolva, igy
szabadon irhat6 a DashBoard.

5.4. LCD contrast:
2.09 hardware verziétél kezdédéen a tobbféle LCD szin miatt allithaté az LCD kijelz6 kontrasztja. A legordiilé
meniiben kivalasztott érték (online DashBoard esetén) azonnal érvényesiil, és a kovetkezd gyujtas levételt kovetéen
kerlil elmentésre a DashBoard memarigjaban.

5 &
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6. Beépités:
6.1. Ugyeljiink a DashBoard elhelyezésénél arra, hogy megfelelden arnyékolva legyen a napfénytél, hogy minden

korilmények kozott gyorsan leolvashatd legyen. Beépités el6tt ellendrizziik a ratekintés szogét a tilkkrozédés és
kontraszt problémék elkeriilése végett. Hasznéljunk sotét, lehetéleg matt fekete hatteret.

Front view: 31.0 6.0

127.3

R9.0 127.3 107.3

11

e 10.5 7/ - ‘f;?f_'# ]
I

13.0 l

156.0 R9.0 37.0
175.0
DashBoard
ASMoto
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