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Szabadon programozható műszercsoport verseny célokra 
 

  Installation / user manual 1.6 
Általános tulajdonságok: 
 
- Masszív, CNC –mart alumínium ház 
 
- CAN interface 
 
- Együttműködve ASMoto ECU -val: 

A 4 motortérképhez külön konfigurálható a kijelző 
Egyszerű az ECU-tól rengeteg rendelkezésre álló 
adat megjelenítése 

 
- Együttműködés más, AIM protokoll szerint (RS232 

19200,n,8,1) kommunikálni képes ECU-val, VEMS, 
MoTeC M4 – M48, DTA S.., LifeRacing, Syvecs..  

 
- 6 kalibrálható analóg szenzor bemenet, és 2 

digitális RPM és Vs jeladó számára 
 
- Beépítve tartalmazza a legfontosabb műszerfali 

visszajelző lámpákat. 
 
- Testre szabható, és nyugtázható figyelmeztetés 12 csatorna egyidejű figyelésével, függetlenül a 

megjelenített adatoktól  (Warning) 
 
-  Köridő mérés, 8 körös nem felejtő memória, aktuális kör-, legjobb kör-, előző kör-, átlag köridő 

megjeleníthetőséggel 
 
- Sebességváltó fokozat felismerés 
 
- Testre szabható shift lámpa vezérlés sebesség fokozatonként külön programozható alapértékkel 
 
- Flash memória. 100000 Törlés/programozási ciklus 
 
- Felhasználói program, folyamatosan fejlesztett, ingyenes firmware-el, egyszerű elektromos huzalozás 
 
A második generációs DashBoard LED 
műszercsoport rengeteg új funkcióval bővült, a LED 
technológiának köszönhetően nagyobb kontraszttal 
szolgál, így a lényeges információk minden 
körülmények között akár rátekintés nélkül is 
leolvashatóak. A szegmensek fényereje külön- külön 
programozható, kikapcsolható. 
 
4 motortérképhez külön konfigurálható a kijelző, 
valamint CAN buszon az ECU-tól rengeteg 
rendelkezésre álló adat megjeleníthető anélkül, hogy 
külön a műszercsoporthoz kellene kábelezni. 
Lehetőség van pl.: fordulatszám, vízhőfok 
üzemanyagszint kijelzése grafikusan, sebesség és 
sebességfokozat megjelenítésére és shift lámpa 
használatára. A CAN buszon kívül további 6+2 
bemenettel rendelkezik, amik konfigurálhatóak pl. 

olajnyomás, olajhőfok, üzemanyagszint, vagy más 
analóg jelhez. 
 
12 csatornás konfigurálható figyelmeztetésekkel 
elérhető, hogy a pilóták azonnal értesüljenek az 
autót érintő problémákról. 
 
Ezen felül tartalmazza az általános műszerfali 
visszajelző lámpákat, mint töltés, olajnyomás, 
helyzetjelző vagy tompított fényszóró, távolsági 
fényszóró, irányjelzők, fékfolyadék szint, amik akár 
másra is használhatóak. A LED-es kijelző alatt egy 
kétsoros LCD is helyet kapott, ahol további 
szabadon konfigurálható adatok (akár 3adat x 2page 
x 4MAP = 24 adat) megjeleníthetőek. Lehetőség van 
a LED kijelzőket egyedi színekben kérni. 

 
A szerző előzetes írásbeli engedélye nélkül tilos a teljes vagy részleges sokszorosítás! 

© Copyright – ASMoto – 2016 

http://www.asmoto.eu/
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2. Technikai adatok: 
 

Elektromos: Min.: Norm.: Max.: Mértékegység: 
Tápfeszültség: 8 14 20 V 
Nyugalmi áramfelvétel: (szenzorok nélkül, 12V esetén) 200 300 400 mA 
„11 pin” +4,5V szenzorok táp kimenetének terhelhetősége: - - 100 mA 
Analóg bemenetek feszültség tartománya: (üzemszerű működéshez) 0 0,1-4,9 5 V 
Analóg bemenetek feszültség tartománya: (maradandó károsodás nélkül) -20 0,1-4,9 20 V 
Mechanikus: Min.: Norm.: Max.: Mértékegység: 
Szélesség:  175  mm 
Mélység: (csatlakozó nélkül)  37.5  mm 
Magasság:  127.3  mm 
Tömeg:  700  g 
Használati feltételek: Min.: Norm.: Max.: Mértékegység: 
Működési hőmérséklet: -30 - 70 °C 
Tárolási hőmérséklet: -40 - 90 °C 

 
3. Kapcsolási rajzok:  

 
 
3.10 ábra  (Az ábra nagyobb felbontású, nyomtatható változata megtalálható a www.asmoto.eu honlapon a letöltések menüpont alatt.)    

http://www.asmoto.eu/
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3.2. A DashBoard 24 pólusú csatlakozójának lábkiosztása: 
 
 

Pin: Name/funion: Description: 
1 CAN L CAN Bus Low 
2 AN1 CH1 Analog input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
3 AN2 CH2 Analog input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
4 AN3 CH3 Üzemanyag szint Analog input with 100Ω Pull-up to 5V 
5 AN4 CH4 Analog input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
6 AN6 CH6 Analog input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
7 D IN  RPM signal, or RS232 RX signal input for Ext. ECU Digital input with 1kΩ / 4.7kΩ Pull-down to GND 
8 D IN  Sebesség Digital input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
9 GND  

10 Gyújtás + (15-ös pont)  
11 +5V kimenet a szenzorok tápellátására (max: 80mA)  
12 Page Select button Digital input with 10kΩ Pull-up to 5V 
13 CAN H CAN Bus High 
14 Bal irányjelző visszajelzés  
15 Olajnyomás gomba  
16 Generátor gerjesztés / töltés visszajelzés 33ohm -> Ignition+ 10pin 
17 MIL lámpa  
18 Alacsony fékfolyadék szint visszajelző  
19 Jobb irányjelző visszajelzés  
20 Távolsági fény visszajelzés  
21 Helyzetjelző vagy tompított fényszóró visszajelzés  
22 Állandó + tápfeszültség (30-as pont) - 
23 AN5 CH5 Analog input with 4.7kΩ Pull-up to 5V 
24 Lap Time button Digital input with 10kΩ Pull-up to 5V 

 
4. Működés: 
 
4.1. MAP select, page select: 
 
A DashBoard 4 MAP –ot tartalmaz, (4 különböző képernyőt) amelyeken teljesen eltérő módon konfigurálható. ([A.Map:] 1-4) 
Más adatok jeleníthetőek meg, más fényerő állítható be, másképp konfigurálható pl. a shift-lámpa is. 
 
A 4 MAP közül a választásra két lehetőség van: 
 

1. Active MAP from ECU pipadobozt bepipálva a Active MAP [A.Map:] automatikusan együtt változik az ECU 
pillanatnyi MAP kiválasztásával [A.M:E:] (természetesen ehhez szükséges a CAN kapcsolat az ECU-val) 

2. Ha a pipát eltávolítjuk, akkor az [A.Map:] DashBoard MAP [A.M:D:] –ot fogja követni, amit a Page Select gomb 
3 másodpercre történő megnyomásával tudunk 1-től 4-ig léptetni. 

 
Ezen kívül mind a 4 MAP-ban az LCD-n két page között váltogathatunk a Page Select gomb rövid megnyomásával. Így, csak 
az LCD-n akár 3adat x 2page x 4MAP = 24 adatot is elérhetővé tehetünk.  
 
Alaphelyzetben a két gomb egyidejű 2 másodperces nyomva tartásával törölhetjük a napi számlálót (Trip). 
 
A legördülő menükből kiválasztható az adott kijelzőn, az adott MAP esetén (LCD-nél az adott page is) megjelenítendő változó. 
…_ECU végződésű változók az ASMoto ECU –tól érkeznek CAN-en. 
…_Ext_ECU végződésűek RS232 –n (pin7) vagy CAN-en érkeznek más gyártó ECU-ától. 
…_TC végződésű adatok az ASMoto TractioControl –tól érkeznek CAN –en. 
 
 
 

Figyelem! 
A „Source” legördülő menükben (a Maps és a Warning esetén is) ügyeljünk a 
 kiválasztott változók származására, hogy honnan érkező adatokat szeretnénk  

megjeleníteni. A beállítás végén, minden megjelenített adatot ellenőrizzünk!  
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A bal oldali ábrán a kijelzőkre kattintva, a Displays alatt kiválasztható, hogy ott milyen változó jelenjen meg, LED esetén 
milyen fényerővel, és LED-sor esetén a 10 led milyen értékeknél világítson. A két függőleges ledsor legfelső LED-jei a 
könnyebb leolvashatóság érdekében mindig világítanak.   
 
Az alsó LCD kijelző mindkét Page-e választhatóan lehet 3x6 vagy 2x9 megjelenítésű. 2x9 esetén csak 2 változó jeleik meg, de 
azok hosszabbak (9 karakteresek) lehetnek, mint pl.: köridő. 
 
Ha kipipáljuk a „Use power voltage controlled charge lamp” –t, akkor a töltésjelző lámpa nem csak a 16pin generátor 
gerjesztés bemenet hatására fog világítani, hanem akkor is, ha 1 másodpercen keresztül a tápfeszültség 13V alatt van. 
 
4.2. Warning: 
 
A DashBoard 12, a felhasználó által kiválasztott változó alsó-felső túllépésekor különböző módokon képes figyelmeztetni. 
4 figyelmeztetési szint közül választhatunk: (warning level) 
1 level: only write  Csak kiírja a túllépést 
2 level: +blacklight blink  Kiírás háttér villogtatással 
3 level: +warning lamp Kiírás háttér villogtatással és warning lámpával 
4 level: +full blink  Kiírás háttér villogtatással és warning lámpával és az egész kijelző villogtatásával 
 
Mind a 12 csatornához hozzárendelhető 2 feltétel (Condition 1 - 2). Amelyik csatornához hozzárendelünk feltételt, azon csak 
akkor lesz warning, ha a feltétel is teljesül. Két feltétel hozzárendelésekor, mindkét feltételnek teljesülnie kell. 
(Ezzel kivédhető, hogy pl.: álló motornál alacsony olajnyomás miatt jelzés jegyen) 
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Tovább a 13. warning chanel az olajnyomás kapcsolót figyeli, és ha az beállított fordulatszám fölött jelezne, akkor az egész 
kijelzőt villogtathatjuk.   
 

 
 
 
Source: A kiválasztott változóhoz megadható a feltétel, hogy milyen érték alatt (min) vagy fölött (max) legyen jelzés 

 
Min-max: Ezen értékek átlépését követően lesz jelzés. (Ha hozzárendelt feltételek teljesülnek, és az Exceed. time letelt) 
 
Units: Mértékegység 
 
Exceed. time [s]: 

Másodpercben megadható hogy a min. vagy a max értéket (a feltételeket) mennyi ideig kell túllépni ahhoz hogy jelzés 
legyen 

 
Mark time [s]: 
 Másodpercben megadható hogy mennyi ideig legyen jelzés 
 
Remarking [s]:  

Másodpercben megadható hogy mennyi idő múlva legyen újra jelzés (csak ha még mindig fennáll a feltétel) 
 
 
Minden warning jelzés nyugtázható a Page select gombbal, a kijelzőn történő megjelenést követő 2 másodperc eltelte után. (A 
2 másodperc kivárás a véletlen nyugtázások elkerülése végett szükséges). Ekkor az adott warning nem fog többet jelezni, 
csak ha a jelzés feltétele megszűnik majd újra teljesül, vagy a DashBoard kikapcsolása és újbóli bekapcsolása után. 
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4.3. Lap time: 
 
 
A DashBoard 8 körös nem felejtő memóriával rendelkezik. Minden a Lap time (24pin) bemenetre érkező impulzussal az 
ActLapNumber [ActLaN] változó eggyel növekszik, ez mutatja hogy éppen hányadik körben vagyunk. Ide köthető a fotocella, 
vagy tanszponder. Az aktuális kör ideje [ActLap] –ban látszik, az impulzus hatására mentésre kerül a memóriába. A 8. kör 
után felülírja az 1-t. 
 
A Lap time gomb 3 másodperces nyomva tartásával megjeleníthető az LCD-n előző 8 kör ideje, a legjobb kör, az átlag köridő, 
és az összes köridő. Ekkor az ActLapNumber nem növekszik az impulzusok hatására, és page váltás sem lehetséges, hanem 
a köridők között lépkedhetünk fel-le a két gomb segítségével. A két gomb egyidejű 2 másodperces nyomva tartásával 
törölhetjük a köridő memóriát. A Lap time gomb 3 másodperces nyomva tartásával pedig kiléphetünk a köridő memória 
megjelenítéséből. 
 
A köridő mérés kétféle üzemmódban működhet: 
1.: A pályaversenyekhez használható üzemmód, amikor minden impulzussal (gombnyomással, vagy fotocellán áthaladással) 
új kört kezdünk. 
2.: És a Start-stop üzemmód, („Use start-stop lap time mode” kipipálva) pl. rally-s alkalmazásokhoz, amikor első 
gombnyomásra elindul, a másodikra pedig megáll a stopper. 
    
 
 
 
4.4. Shift lámpa: 
 
 
A DashBoard többféle lehetőséget kínál a váltás jelzésre. A fölső vízszintes skálára az RPM... változót kiválasztva mind a 10 
szegmensre megadható, hogy mekkora fordulatszámnál gyulladjon fel, valamint minden sebességfokozathoz megadható egy 
fordulatszám érték, aminek a túllépésekor villogtathatjuk az egész skálát a sebességfokozat kijelzővel együtt.  
Az, hogy a villogás mekkora fordulatszámnál kezdődjön, sebességfokozatonként külön beállítható, mint ahogyan az is, hogy a 
DashBoard mely változóból számolja ehhez a sebességfokozatot és a fordulatszámot.  
 
 
 
 
4.5. ASMoto CAN hálózatot használva:  
 
 
ASMoto ECU –val történő használat esetés az ECU elküld 13 adatot a CAN buszon keresztül, (részletek az ASMoto CAN 
protocol dokumentációban) így ezeket nem szükséges külön a műszercsoporthoz kábelezni. A DashBoard pedig az általa 
mért mennyiségeket, és a warning állapotokat küldi el CAN buszon, például a DataLogger részére.  
Íme három példa: 
[szögletes zárójelben a név, ahogyan megtaláljuk az AREM legördülő menüjében] 

- Fordulatszám [RPM_ECU] 
- Vízhőfok [CLT_ECU] 
- Kipufogógáz-hőmérséklet [ECT_ECU] 

 
Ezen felül természetesen lehetőség van 6 analóg és 2 digitális bemenet használatára, ahová további szenzorok köthetőek, 
mint üzemagyag szint, olajnyomás, stb. Ezeket a szenzorokat kalibrálni kell, hogy valós értékeket lássuk a kijelzőkön. 
 
 
 
4.6. ASMoto CAN hálózat nélkül:  
 
 
A 6 analóg bemenetre kötött szenzorok kalibrálhatóak, hogy a kijelzett érték (pl.: hőmérséklet, nyomás) már a könnyen 
leolvashatóak legyenek. A két digitális bemenet fordulatszámot és kerék-sebességet vár. Más ECU-t használva is lehetőség 
van adatokat megjeleníteni a kijelzőn. 
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4.6.1 Összekötés más, soros porton vagy CAN buszon kommunikáló ECU -val:  
 

Lehetőség van DashBoard –ra CAN en, vagy RS232 soros porton (19200,n,8,1) kommunikálni képes ECU-t 
csatlakoztatni. RS232 esetén az ECU TX csatlakozóját a DashBoard 7 –es lábára kell kötni, és az …Ext ECU 
végződésű változókat kiválasztva után már láthatóak is az ECU által küldött adatok. 

 
 
 

Figyelem! 
 

Amennyiben CAN buszon nem ASMoto ECU-val kötjük össze DashBoard–ot, (pl.: 
LifeRacing, Syvecs, DTA) akkor: 
 
1.: Semmilyen más ASMoto termék nem lehet a CAN buszra csatlakoztatva az eltérő 
sebesség és protokoll miatt.  
2.: Mivel a 120 ohm-os CAN lezáró ellenállásokat csak az ECU és SwitchPanel 
tartalmazza, ezért legalább 1 lezáró ellenállást csatlakoztatni kell a CAN buszra. 
3.:  Ha ilyen konfiguráció esetén ASMoto Interface segítségével kommunikálni akarunk a 
DashBoard-dal, akkor először le kell csatlakoztatni a CAN hálózatról az „idegen” ECU-t, 
majd a gyújtás ráadás közben nyomva tartani a Page Select gombot.  
Ekkor a DashBoard a Communikation beállításaitól függetlenül ASMoto protokoll szerint 
fog kommunikálni a CAN buszon, egészen a következő gyújtás levételig. 
(Ez a lecsatlakoztatás megvalósítható egy két áramkörös váltókapcsolóval, amivel 
DashBoard-ot vagy az „idegen” ECU-val, vagy a diagnosztikai csatlakozóval kötjük 
össze)   

 
 
 
 

Változónév: 

AIM 
(VEMS) 

MoTeC 
M4, M48 

MoTeC 
M100 
series 

LifeRacing 
Syvecs 

DTA 
S series 

 
Set 5 
Data 

Protocol 

Set 3  
Data 

Protocol 
  

DashBoard 7 pin (RS232) 
baud: 19200,n,8,1 CAN 1Mbps 

Aux Voltage1 Ext ECU - x x - x 
Aux Voltage2 Ext ECU - - x - x 
Baro press kPa Ext ECU - x - x - 
Calibration position Ext ECU - - - x - 
CLT Ext ECU x x x x x 
ECU temp Ext ECU - x x - - 
EGT Ext ECU x - x x x 
Errors Ext ECU x - - - x 
Fuel Consumption Ext ECU - - - x x 
Fuel duty cycle Ext ECU - x x - - 
Fuel press Bar Ext ECU x - x x x 
Fuel temp Ext ECU x - x x - 
Gear Ext ECU x x x x x 
IAT Ext ECU x x x x x 
Lambda Sensor Ext ECU x x x x x 
MAP kPa Ext ECU - x x - x 
MAP mBar Ext ECU x - - x - 
Oil press Bar Ext ECU x - x x x 
Oil temp Ext ECU x - x x x 
Power voltage Ext ECU x x x x x 
RPM Ext ECU x x x x x 
TPS Ext ECU x x x x x 
Vehicle speed Ext ECU x x x x x 
Wheel drive speed Ext ECU - x x x - 
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4.7. Szenzor kalibráció:  
 

1. Válasszuk ki hogy melyik ANx bemenetre kötöttük a kalibrálni kívánt szenzort (Channels) 
2. Válasszuk ki hogy melyik változóban szeretnénk látni az eredményt (Source) 
3. Állítsuk elő a legkisebb és a legnagyobb értéket amit mérni szeretnénk a szenzorral (hőmérséklet szenzor esetén 

melegítsük illetve hűtsük azt), majd ezt a két leolvasott A/D értéket írjuk be a A/D value skála két végére. (A program a 
két érték között interpolálva kitölti a felső táblázatot) 

4. Újra állítsunk elő lehetőség szerint a felső A/D skálán szereplő értékeket, majd minden érték alá írjuk be a hozzá 
tartozó mennyiséget (hőmérséklet szenzor esetén a hőmérsékletet C˘ -ban). 

5. Write to Dashboard gombbal minden beállított paramétert (Maps, Sensor Calibration, Warnings) beírhatunk a Dash-
ba. 

 
 
4.8. Sebességváltó fokozat felismerés / Gear szenzor kalibráció:  
 

4.8.1 Amennyiben a váltótól van a fokozattal arányos feszültségünk, azt kössük valamelyik analóg bemenetre (CH1-
CH6) .  
Ehhez válasszuk az „Use analog CH input:” –ot, és mellette hogy melyik AN CH x csatornára kötöttük a szenzort. 
Ezt az AN CH x értéket írassuk valamelyik kijelzőre, majd a váltófokozatokat végigkapcsolva minden fokozathoz 
határozzuk meg és írjuk be a min-max értékeket. 
 
 
 

4.8.2 Ha nincs váltófokozat jelünk, azt a DashBoard is kikövetkeztetheti a fordulatszám és a sebesség arányából.  (Use 
RPM/Vs rate) 
Ehhez ki kell választanunk, hogy melyik változókból származzon a fordulatszám és a sebesség információ. Majd 
az „RPM Vs Ratio” értéket írassuk valamelyik kijelzőre, és minden fokozatban gurulva határozzuk meg és írjuk be 
a min-max értékeket. 

 
 
5. Firmware frissítés: 
 
 
5.1. Firmware frissítés: 
 

A DashBoard programját folyamatosan fejlesztjük, új funkciók kerülnek bele, az esetleges hibákat javítjuk, ezért 
érdemes mindig a legújabb verzióra frissíteni. A frissítés üzemmódba lépést a teljesen sötét kijelző (csak LCD háttere 
villog) mutatja.  Frissítés közben a piros „warning” lámpa is villogni kezd, jelezve hogy folyamatban van a frissítés. 
Amennyiben bármi miatt megszakad a kommunikáció, vagy abbamarad a villogás, a folyamatot elölről kell kezdeni. A 
frissítés eltarthat akár 15 percig is. 

 
5.2. Service: 
 

Beállítható egy 1-30000km szerviz intervallum, ami (sebességjel függvényében) visszafelé számol, maximum - 40km –
ig. A Service nevű változó mutatja a még hátra lévő kilométereket. 

 
5.3. Demo control: 
 

Jelszóval védhető a DashBoard, ami megakadályozza a DashBoard írását, így a beállítások módosítását. A kiolvasást 
a védelem nem érinti. A jelszó egy 4 jegyű szám kell hogy legyen, ha „0000” akkor a védelem ki van kapcsolva, így 
szabadon írható a DashBoard. 

 
5.4. LCD contrast: 
 

2.09 hardware verziótól kezdődően a többféle LCD szín miatt állítható az LCD kijelző kontrasztja. A legördülő 
menüben kiválasztott érték (online DashBoard esetén) azonnal érvényesül, és a következő gyújtás levételt követően 
kerül elmentésre a DashBoard memóriájában. 
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6. Beépítés: 
 
6.1. Ügyeljünk a DashBoard elhelyezésénél arra, hogy megfelelően árnyékolva legyen a napfénytől, hogy minden 

körülmények között gyorsan leolvasható legyen. Beépítés előtt ellenőrizzük a rátekintés szögét a tükröződés és 
kontraszt problémák elkerülése végett. Használjunk sötét, lehetőleg matt fekete hátteret.  

 
 
 

 
 
 
 
 

További információk:      www.asmoto.eu     /         info@asmoto.eu 
 

Author: ASMoto Team 

 
 
 

Amennyiben nyelvtani, stilisztikai, szakmai, logikai vagy bármilyen más hibát találsz a leírásban, esetleg valahol nem fogalmaztunk 
egyértelműen, kérjük írd meg nekünk az info@asmoto.eu e-mail címre. 

 
© Copyright – ASMoto – 2016 

http://www.asmoto.eu/
mailto:info@asmoto.eu

